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Atencao novo

O controlo de nivel estd equipado com um bloqueio das teclas.

Para desbloquear, pressione o botao Selecao /Confirmar durante 3 segundos.

Aparece também uma nota correspondente no visor.

O teclado ¢ bloqueado novamente cerca de 1 minuto apos a tltima pressao de uma tecla.

O bloqueio automatico das teclas apds 1 minuto pode ser desativado no menu para facilitar as
definic¢des, por exemplo, durante os trabalhos de manutengdo. O bloqueio das teclas so esta
ativo quando o modo de servigo esta desligado.




Declaracio de conformidade CE

Nos, a ZEHNDER Pumpen GmbH
Zwonitzer Stralle 19
08344 Griinhain-Beierfeld,

declaramos que o sistema de comando ZPS 2.3 cumpre os seguintes regulamentos relevantes:

¢ Diretiva de baixa tensdo CE 2014/35 UE
¢ Diretiva de compatibilidade eletromagnética CE 2014/30 UE

Normas harmonizadas aplicadas, em particular:

e EN61010-1-1
e EN 31000-6-2
e EN 31000-6-3

Griinhain, 0 10.07.2019
%/ZZ) M

atthlas Kotte

Desenvolvimento de produtos




1.

1.1

Informagoes gerais

Campos de aplicacao

O sistema de comando da bomba dupla ZPS 2.3 ¢ utilizado principalmente para a regulagao
dos niveis de liquido. Neste caso podem ser utilizados diferentes sensores para a detecdo do
nivel: Interruptor de boia, contrapressao, borbulhas de ar, sensores 4-20mA externos. Os
sensores utilizados em cada caso podem ser selecionados no programa de controlo. Os
disjuntores do motor controlam entdo diretamente duas bombas. Neste caso, a mudanca de
bomba pode ser controlada por tempo ou nivel. Dois niveis de comutacdo ajustaveis permitem

a operacao simultanea de ambas as bombas.

Os seguintes dispositivos também estdo disponiveis para a comunicagdo de falhas:

transmissor de sinal actstico, 4 contactos de alarme de relé livre de potencial livremente
programaveis para:
Inundacao, falha coletiva, bomba ligada, falha da bomba, sistema OK.

Os circuitos de seguranca sob a forma de atrasos na ligacdo e desligamento, monitorizacao da
corrente do motor, monitorizagdo da temperatura do motor e sensores de inundagdes garantem
um funcionamento seguro do sistema de bombas.

O comando ¢ operado através de 9 teclas de curso curto, as configuragdes do programa sao
apresentados num visor LCD. Todas as configuracdes sdo guardadas e estdo novamente
disponiveis quando o sistema de comando ¢ reiniciado. O idioma no visor pode ser alterado.

Além dos parametros operacionais reais, o sistema de comando também guarda o curso do

tempo do controlo e quaisquer erros que ocorram num protocolo que possa ser apresentado no
visor LCD.

1.2 Caracteristicas

P Visor LCD de texto simples » Intervalo de mudanca de bomba
» Funcdo automadtica de paragem manual programavel
por bomba Modo de servigo comutavel e modo

>

FYYYTYY y¥vyYy

Yy

1 Botdo de confirmagao,

2 Botao de sele¢do de parametros
Menu comutéavel

Alarme sonoro interno

Mensagens de operacdo e de falha
programaveis, livres de potencial
Ajuste com as teclas de curso curto
Contador de horas de funcionamento
Contador de intervalo de manutengao
Contador de arranque da bomba
Registo da lista de erros
Monitorizagao eletronica da corrente
do motor

Atraso de ligacao programavel
Excesso de bomba programavel

ATEX

Sensor de pressao interno

Indicagdo do nivel de enchimento em
cm

4 entradas digitais para interruptores
térmicos

4 entradas digitais para interruptores de
boia ou sensor reed

1 entrada analogica para encoder 4-
20mA

1 entrada de pressdo analdgica

0- 100(500) mBar




2. Operagao do sistema de comando

O controlo de nivel esta equipado com um bloqueio das teclas. Para desbloquear,
pressione o botao Selecio /Confirmar durante 3 segundos. Aparece também uma nota
correspondente no visor.

1 minuto apds a ultima pressao de uma tecla, o teclado é bloqueado novamente. Esta
funcio pode ser desativada.

2.1 Painel e elementos de controlo:

N —

Visor LCD (2 linhas com 16 caracteres)
Teclas de curso curto

3. Sinal LED para indicar o funcionamento da bomba (amarelo Bomba ligada; vermelho

Erro)

2.1.1 Botdes

— P1 P2
A @ P1 P1 P1
HAND)STOPJAUTO 2
P2 P2 P2
HANDJSTOPAUTO

WAHL
OUIT

NIVEAU- CONTROLLER

MANUAL

Ao pressionar o botao, a bomba ¢ ligada sem demora.
Além da monitoriza¢do do motor, nenhuma outra fungéo do programa esta ativa.
O LED amarelo (3) de uma bomba acende. ATENCAQO Com o modo ATEX

ativado, a bomba s6 pode ser ligada se o nivel de desativacdo for ultrapassado!
O LED amarelo acende. ATENCAO| A bomba desliga-se automaticamente

depois de 2 minutos. A bomba pode ser reiniciada imediatamente.

STOP

O motor da bomba para sem acionamento por inércia. O LED amarelo apaga-se

AUTO

A respetivo bomba ¢ comutada através da avaliagdo do nivel de enchimento do
sensor selecionado (ver ponto 2.1.4). Todas as fungdes de monitorizacao e de
seguranca sdo executadas de acordo com as configuracdes padrdo.

<>

Ao pressionar um dos dois botdes, 0 menu muda para o ponto de menu seguinte
na direcdo especificada.

Se o menu estiver ativado (ver botio SELECAO), os valores de configuragio
podem ser alterados com estes botdes (algumas alteragdes s6 sdo possiveis no
modo "Stop"). A fun¢@o do botdo repete-se com uma velocidade crescente.

SELECAO

CONFIRMACAO

Pressionar este botdo ativa as variaveis de configuragdo no menu atual. O texto

ativado comega a piscar (modo de alteragio) e pode ser alterado com 4 P>. Ao

pressionar novamente este botdo, o valor definido ¢ guardado permanentemente
(para de piscar), ou seja, mesmo quando a unidade de controlo esta desligada.




2.1.2 Apresentacdes no visor

Funcionamento normal:

O visor LCD mostra o respetivo nivel de liquido ou o estado dos interruptores de boia na linha
superior durante a operagao do sistema de comando. A linha inferior mostra a informagao atual
sobre o respetivo estado de funcionamento das bombas P1 e P2. Quando uma bomba esta a
funcionar, a corrente atual do motor ¢ apresentada alternadamente com o estado de
funcionamento. Em caso de uma falha, aparece o estado atual da falha (ver ponto. 2.1.6). Neste
caso, o LED da bomba acende a vermelho.

Configuraciao de parametros:

O nome do parametro ¢ apresentado na linha superior e o valor atual do pardmetro na linha
inferior. Para alterar os valores, utilize os botdes 4 P> ¢ "SELECAO" conforme descrito em
2.1.1.

Recuperacao de informacgao:

Os valores de informagao como intervalo de manutengao, horas de funcionamento, arranques da
bomba e registo de erros podem ser apresentados e alterados da mesma forma que os
parametros de controlo. Apenas a lista de erros guarda 32 posi¢des de cada vez. O registo
ocorre como um registo de deslocamento, o erro mais antigo ¢ automaticamente eliminado.

2.1.3 Funcionamento normal

Durante o funcionamento normal, os 3 modos de operacao sdo apresentados no visor da
seguinte forma.

Botao acionado 2. Linha no visor Significativo

MANUAL P1 MANUAL 1 P1 | Asbombas P1 e P2 foram ligadas
MANUAL P2 4,7A manualmente.
MANUAL 2 P2
0,0A
STOP P1 STOP 1 P1 0,0 |Os motores da bomba estdo desligados.
STOP P2 A A avaliagao do nivel, incluindo a
STOP 2 P2 0,0 |monitoriza¢do das inundacoes,
A continua ativa.
O motor da bomba néo é
A ligado em caso de alarme
de inundacio.
AUTO P1 Auto P1 4,7A | As bombas sdo ligadas ou desligadas
AUTO P2 Auto P2 0,0A |de acordo com o nivel requerido. Aqui
a bomba P1 esta a funcionar
atualmente com uma corrente de 4,7 A

2.1.4 Configuracio de parametros

A tabela a seguir mostra as op¢des de configuragdo e os efeitos dos parametros individuais. Um
parametro ¢ selecionado através da selegdo de menu
de acordo com 2.1.1.

Por razdes de seguranca, o modo de alteracdao de parametros s6 pode ser ativado no
modo "Stop" (botdo STOP).




1. Linha no visor

2. Linha no visor

Significativo

Carga de base desligada

Carga de base ligada

Carga de pico desligada

(Valor de ajuste)

Carga de base
desligada <=
Carga de pico
desligada
e
Carga de base ligada
< carga de pico ligada

Nivel de desligamento Carga de base
As alteracdes sO sao possiveis no modo de
paragem!

Nivel de ligacdo Carga de base
As alteragdes s6 sao possiveis no modo de
paragem!

Nivel de desligamento da carga de pico, a
2% bomba ¢ desligada

As alteragdes s6 sao possiveis no modo de
paragem!

Carga de pico ligada Nivel de ligacdo da carga de pico, a 2°
bomba ¢ ligada
As alteracdes sO sao possiveis no modo de
paragem!
Inundagao IN Carga de pico ligada |Nivel de alarme de inundagao
<IN A avaliagao deste nivel
e também ¢ realizada

IN <= valor final do
sensor de nivel

A continuamente na ligacao
para o interruptor de boia IN,
independentemente do transmissor de
nivel selecionado. Se necessario, podem
ser realizados 2 niveis diferentes de IN
com 2 encoders diferentes.
As alteracdes sO sao possiveis no modo de
paragem!

Mudanca do tempo de
funcionamento
depois de

Esté desligado
até 300 s

Se o tempo definido no funcionamento de
carga de base for excedido, a bomba ¢
substituida.

Desligado significa que a alteragao so
ocorre apds o nivel de carga de base
desligada ter sido atingido.

Esta funcao pode ser utilizada para
controlar a eficiéncia da bomba. Para isso,
deve ser definido um tempo superior ao
tempo normal de bombagem. Uma
comutagdo ocorre quando a bomba
solicitada ndo tiver bombeado abaixo do
ponto de ligagdo dentro do tempo
definido. Depois de 3 comutacges
consecutivas, aparece a mensagem de
falha TIME

Atraso

0 a 180 segundos

O atraso na liga¢dao da bomba s6 ¢ eficaz
quando o sistema de comando ¢ reiniciado
apos uma falha de energia. No modo de
comutacgao "normal" através dos niveis N1
e N2, este ajuste ndo tem significado. Esta
funcdo pode ser utilizada para evitar ligar
varias estacdes de bombagem ao mesmo
tempo apos uma falha de energia.




1. Linha no visor

2. Linha no visor

(Valor de ajuste)

Significativo

desligada

Retardamento 0-180s As bombas funcionam durante o tempo
definido quando o nivel de desligamento ¢
atingido.

Atraso 2% bomba 0-60 sec. Se ambas as bombas forem solicitadas
simultaneamente no modo automatico, a 2°
bomba s6 ¢ ligada apds o tempo definido
para evitar, por exemplo, uma sobrecarga
da rede.

Bombear ao mesmo ativado ou Se esta fung¢ao estiver desativada, apenas

tempo desativado uma bomba funciona de cada vez, por
exemplo, para evitar sobrecarregar a rede
de esgotos

Corrente max. 0,0 bis 14,0 A Quando o valor definido ¢ atingido, a

P1 monitorizagao da corrente do motor da

P2 Atencao! bomba faz com que a bomba se desligue

Correntes do motor com uma mensagem de falha. As correntes

inferiores a podem ser ajustadas separadamente para

0,5 A levam a uma cada bomba

mensagem de erro A falha deve ser confirmada

Bomba sem carga! "manualmente” com o botdo "SELECAQ".
Se a corrente nominal for
ajustada para 0 A, o consumo de corrente
do motor née ¢ monitorizado!

Ligagdo de 24 horas Ativada As bombas P1 e P2 sdo ligadas por pouco

Desativada tempo se nao for solicitado o nivel de
ligagao dentro de 24 horas.
Se o modo ATEX estiver ligado, a ligacao
de 24 horas s6 ocorre se o nivel de
desligamento for ultrapassado

Alarme acustico ativado O gerador de som interno ¢ ligado ou

desligado desligado. Este ajuste ndo influencia as
mensagens de alarme sem potencial.

Alarme de intervalo ativado O relé de alarme para o sinal de falha

desligado coletivo e o sinal sonoro interno ¢
acionado ou gera um sinal continuo.

Mudanga da bomba ativada Se a mudanga de bomba for ativada, a

bomba ¢ trocada apds cada bombeamento.




1. Linha no visor

2. Linha no visor

(Valor de ajuste)

Significativo

Falha térmica

ativada

A avaliagdo dos contactos térmicos TH1 e TH3

desligada (circuito de controlo) pode ser desativada. Quando o
contacto esta aberto, este contacto desliga a bomba e
Interruptor térmico sinaliza um erro. Depois de arrefecer e fechar o
P1 THI1 Circuito de contacto TH1/TH3 (circuito de controlo), a bomba ¢
controlo automaticamente ligada novamente.
TH2 Circuito de Ap0s o arrefecimento, a bomba s6 pode ser ligada
controlo durante a falha TH2/TH4 (circuito do limitador)
através da confirmacdo da falha com a tecla
P2 TH3 Circuito de «Selecao/confirmagao». Este contacto ndo pode ser
controlo desativado através do software. Se a bomba nao tiver
TH4 Circuito de contactos térmicos, utilize uma ponte para TH2/TH4.
controlo
Interferéncia de fase ativado A presenca de todas as 3 fases e a posi¢ao correta
desligado da fase na entrada da rede é monitorada.
Desativar para bombas de 230 V
Modo ATEX ativado Se 0 modo ATEX estiver ativado, a bomba ndo pode
desligado ser ligada se o nivel de desligamento nao for atingido.
Isto também se aplica a fungdo manual e a ligagao de
24h.
Modo de servigo ativado Quando o modo de servico esta desligado, ndo ¢
desligado possivel efetuar configuragdes de parametros. As

alteracdes de parametros so sdo possiveis quando o
proprio modo de servigo esta ativado.

Controlo do nivel

Conversor interno
Interface de 4-20mA
Interruptor de boia

Detecdo do nivel através da medi¢do dindmica da
pressao

Detecdo do nivel através do sensor externo
Detecdo do nivel através do interruptor de boia.

Conversor interno

Ajuste

Ao pressionar a sequéncia de botdes

,Selegdo - P> - Selegdo®, o ponto zero do conversor
interno ¢ calibrado. O ajuste ¢ feito com o tubo de
pitot submerso, ou seja, a pressao do ar ambiente.
Este ajuste s6 pode ser efetuado por um técnico de
assisténcia técnica

20 mA => Nivel

1-1250 cm

Valor final do sensor a 20 mA

Contactos de sinalizacdo
1-4

Tipo de mensagem nos
contactos 1-4

Possiveis mensagens:

- Falha Inundagao - Falha bomba 1

O sinal coletivo de - Falha coletiva - Falha bomba 2
falha pode ser pulsado | - Bomba 1 ligada - Sistema OK
- Bomba 2 ligada
Idioma Alemao Inglés etc. Configuracao do idioma do menu
DD.MM.AAAA -- na configuragado Data e hora
hh:mm

Bloqueio das teclas

ligar / desligar

O bloqueio das teclas pode ser desligado. O bloqueio
das teclas s6 esta ativo quando o modo de servigo esta
desligado.

Reset do WiFi1

Apenas para a versao WiFi

Registo de falhas

Depois de pressionar o botao «Sele¢ao", pode
percorrer o registo utilizando os botdes € P. Nio é
possivel modificar os dados. As tltimas 32 falhas sdo
armazenadas em ordem cronologica com data.




10

2.1.5 Recuperacio de informacao

A tabela seguinte mostra o significado dos dados operacionais do sistema de comando

1. Linha no visor 2. Linha no visor Significativo
(Valor informativo)

Tempo de Em horas Mostra os tempos de funcionamento

funcionamento cumulativos do sistema de comando em
horas. O valor pode ser reposto a 0 com os
botdes 4 .

Horas de bombagem Em horas Mostra o tempo de funcionamento

P1/P2 cumulativo das bombas em horas. O valor

pode ser reposto a 0 para as duas bombas
com os botdes 4 P.

Inicio da bombagem Quantidade: Indica o nimero de inicios de bombagem. O
P1/P2 valor pode ser reposto a 0 para as duas
bombas com os botdes 4 P>

Proxima manutengao Em dias: Indica o numero de dias até a proxima
manuten¢do. A informagao é guardada em
intervalos de 4 horas. O valor inicial pode ser
predefinido entre 365 e 0 dias.

Registo de falhas --- Depois de pressionar o botao «Sele¢do", pode
percorrer o registo utilizando os botdes € P
Nao ¢ possivel modificar os dados.

2.1.6 Avisos e mensagens de erro

Os seguintes avisos € mensagens de erro podem ser mostrados no visor. Um registo
correspondente ¢ feito no registro de falhas:

2. Linha no visor | Significativo Alarme | Caracter de
protocolo

Falha Uma corrente do motor Carga
carga inferior a 0,5 A flui. Ou ndo
ha nenhuma bomba
conectada ou hd uma quebra
de cabo.
Esta falha pode ser suprimida se 0,0A
estiver definido para a monitorizacao da
corrente do motor no menu "Limitagao
de corrente".
Atencio!
Se as duas correntes da
bomba estiver definida para
0,0A, o sistema de comando
estd no modo de teste. As bombas ndo
estao desativadas. Todas as fun¢des do
sistema de comando estdo ativas. A
corrente do motor naoe ¢ monitorizado
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2. Linha no visor Significativo Alarme Caracter de
protocolo
Falha P1 A monitorizagdo da corrente do motor sim IP1
Falha P2 detetou que o valor limite definido foi
excedido e que o motor da bomba foi
desligado
FALHA 1IN O sensor IN reporta um alarme e ligaa  |sim HW
bomba. A falha IN confirma-se
automaticamente quando o nivel de
ligacdo ¢ atingido novamente
FALHA I<3mA |O sensor externo € selecionado, mas a sim I<3mA
corrente ¢ <3mA. Pode haver uma
interrupg¢ao de linha ou o sensor estd com
defeito. A falha confirma-se
automaticamente se a corrente do sensor
esta dentro da faixa normal.
FALHA SW Os interruptores de boia comutam na sim SW
ordem errada (por exemplo, o SW
inferior estd aberto quando o SW superior
fecha)
Bomba 1 As falhas TH1 e TH3 confirmam-se sim Bomba 1
FALHA TH1 automaticamente ap6s o arrefecimento do THI1
FALHA TH2 motor, TH2 e TH4 tém de ser TH2
Bomba 2 confirmadas manualmente. Bomba 2
FALHA TH3 TH3
FALHA TH4 TH 4
Falha Campo Uma fase da fonte de alimentagdo falhou. |sim Rotativo
rotativo
FALHA ATEX O modo ATEX ¢ ativado e o nivel esta sim Atex
abaixo do ponto de desligamento da
bomba selecionada
Tempo de A monitorizagdo maxima do tempo de sim Time
funcionamento do |funcionamento da bomba foi excedida 3
alarme vezes consecutivas

2.2 Montagem e ligagOes elétricas

autorizado. As configuracdes e os ajustes no sistema de comando, assim como a

f:f Todas as ligagdes elétricas s6 devem ser feitas por um especialista

colocacdo em funcionamento do sistema de comando, s6 podem ser realizados por
pessoal qualificado

2.2.1 Fixacdo mecanica

O sistema de comando ¢ montado numa grade de 148x88mm em cima de uma superficie plana.
A tampa da caixa deve ser aberta para a fixacao.
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2.2.2 Ligacao a rede

O prensa-cabo esquerdo ¢ fornecido para a entrada do cabo de alimentagao. Os cabos
individuais devem ser fixados nos terminais da forma abaixo descrita. Dependendo do motor

utilizado, pode ser estabelecida uma ligacao monofasica ou trifésica.

desligado

A

em todos os polos (max. 20 A).

2.2.3 Ligacdo do motor da bomba

A fonte de alimentacgdo deve ser protegida por um fusivel proprio, que pode ser

Opcionalmente, os motores nonofasicos e/ou trifasicos podem scr ligados de acordo com o
esquema de liga¢des acima mostrado.

Ligacao do motor trifasico

k) o
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Bomba 1
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o i S8 90 o S [
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Ligacio do motor monofasico com condensador interno

pars bomoas g 220 YV, # neoscnArla wma ponte antre N - L2 na ligagho 2 reds

£ ._

®

Jt B ) [ 2
00000 _:ch_. \”c’ N7 00000
Somba 1 .I.‘l (')- h\'\l |\'\ ) = Somba 2
- ot : “\fl ,J _'E o -T™
o [=h .
=| . = o H
| e FEo}
Ph N e 10 9) |5 o Ph N
:.... om| ™ Eyg :...l
E Ligacéo a rede E

P1 P2

Ligacido do motor monofasico com condensador externo

para bomoac ge 20 ¥, & nepscoaria uma ponds antre M - LE na ligaghc & rads

J E ® ?‘—“{" B ®

eeoee | . XXX

Somiba 1 .:[p.j ‘_\ -. Eomba 2
L2t k\ ==
o FL/AA T — -

.':[:.,J

B
c] Ut u2 Z1 z

_:.... o
E 2 RO

| Ligacae a rede

o ©

FEE [ \%JI

®]

Lre] O i Ul u2 Z1
IPE ot

[e—




14

2.2.4 Ligacdo dos sensores externos

As réguas de bornes na placa de circuito superior servem para conectar os sensores externos e
as saidas de sinal livres de potencial.

A selegdo dos sensores ativos ¢ feita no menu «Controlo do nivel" e «Falha térmica".
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Caontactos de SpENSS pPaEra sensor
sinalizacio

externo de 4-20 mA
sem potencial SWN1 SWN3 +20V
TH2 TH4 SWN2 SWHW GND

Se os interruptores térmicos TH2 ¢ TH4 ndo forem necessarias, pontes devem ser colocadas
nesses pontos terminais. Os interruptores térmicos TH1 e TH3 podem ser desativados no menu
Falha térmica. Os interruptores de boia devem fechar quando flutuantes e estar ligados sem
potencial. A tensdo de sinal necessaria ¢ gerada no sistema de comando e ¢ de 5V.

Atribuicdo dos interruptores de boia:

SWNI1 = Bomba 1 e 2 desligadas

SWN2 = Bomba ligada

SWN3 = Carga de pico 2* bomba ¢ ligada
SWHW = Alarme de inundagao

Para uso em areas perigosas, devem ser utilizados interruptores de boia com
aprovacao apropriada ou relés de isolamento intrinsecamente seguros.

O sensor externo deve fornecer uma corrente de medicao entre 4 € 20 mA. O valor
final a 20 mA pode ser definido no menu para que a visualizagdo possa ser feita
em cm.

2.2.5 Utilizacao do sensor interno

Como sensor interno € utilizado um transmissor de pressao de 0 a 10kPa (0 a ImWs, 0 a
100mbar). Outras faixas de medi¢ao podem ser realizadas sob consulta. Para ligar o tubo de
imersdo, existe uma conexao para mangueira de 6/8 mm na parede lateral inferior.

O sensor usado € projetado como um transdutor de pressao diferencial para que as flutuagdes de
pressdo de ar sejam eliminadas. A opg¢ao "Ajuste do conversor interno" serve para o ajuste exato
do ponto zero.
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Atenc¢ao, A fim de compensar possiveis perdas de ar dentro da medi¢do do nivel
pneumatico, o tubo de pitot deve ter saido completamente da 4gua apds o processo
de bombagem. Isso requer a defini¢ao de um tempo de retardamento
correspondentemente longo. A mangueira pneumatica deve ser encaminhada do
tubo de pitot para o sistema de controlo numa dire¢ao ascendente continua. Se isso
ndo for possivel, o pequeno compressor deve ser usado para borbulhar o ar.

2.2.6 Contactos de sinalizacio

Os 4 contactos de sinalizagdo livres de potencial estdo localizados na placa superior (esquerda)

Os 4 contactos de sinalizagdo sdo livremente programaveis:
Os contactos 1 e 2 estdo abertos em caso de falha de energia e os contactos 3 e 4 estdo fechados
em caso de falha de energia.

Se a fonte de alimentacdo do sistema de comando estiver OK, os contactos de sinalizacdo sao
fechados se uma falha ou mensagem estiver presente.

2.3 Colocacao em funcionamento do sistema de comando

Ap6s a ligacdo completa dos cabos da bomba e da rede elétrica, assim como do sensor de nivel
de enchimento, os pardmetros do sistema de comando podem ser ajustados apds a aplicagdo da
tensdo de rede. Essas opcdes s6 devem ser executadas pelo pessoal de servigo.

O sistema pode agora ser colocado em funcionamento ao pressionar o botdo AUTO. Os pontos
de comutacao definidos tém de ser verificados através de varios testes e, se necessario, de
corregoes.

Teste do sistema de comando sem bomba

As seguintes configuragdes basicas sao necessarias para poder testar o sistema de comando sem
bomba.

Ligue o sistema de comando a uma rede monofasica (ligacdo de N e L1)
Defina os limites de corrente do motor para as duas bombas para 0,0 A
Desligar o campo rotativo da falha
Ponte de contacto térmico TH2 e TH4
5. Desativar falha térmica para a bomba 1 e 2
Se os sensores de nivel de enchimento correspondentes estiverem ligados, todas as fungdes do
programa podem agora ser testadas sem que seja necessario ligar as bombas.
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3. Dados técnicos

Tensao de servigo:

Tensao de controlo:

Consumo de energia:

Faixa de pressao:

Atraso de ligacao:

Tempo de retardamento:
Intervalo de troca de bomba
Atraso de ligacdo da 2* bomba
Limita¢ao da corrente do motor:
Memoria de registro de falhas
Contador de intervalo de manutenc¢ao

Faixa de temperatura de funcionamento:

Dimensdes:

Fusivel max. de reserva:

Contacto de alarme livre de potencial:
Grau de protecao:

Caixa:

S6 para paises da UE

400V/AC/50Hz
230V/AC/50Hz

aprox. 6 VA

0-1mWs (opcional 0-5mWS)
0-180 sec.

0-180 sec.

0-300 sec.

0-60 sec.

0,5- 14A

32 posigdes de memoria
0 - 365 dias, ajustavel
-20 - +60 oC
180x180x90 mm

20A

3A

IP 65

Policarbonato

Nao deite o aparelho de comutacdo no lixo doméstico!

De acordo com a Diretiva Europeia 2002/96/CE relativa aos residuos de
equipamentos elétricos e eletronicos e sua transposicdo para a legislacao
nacional, as ferramentas elétricas usadas devem ser recolhidas separadamente e

recicladas de forma ecologica.




